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OBLAST VYZKUMU

Vyuziti bezkontaktnich technologii v nasi laboratofi je zaméreno na vyvoj specifickych zafizeni a kompenzacénich pom-
cek v oblasti asistencnich technologii v mediciné. Vyzkumny tym se Uzce specializuje predevsim na potreby pacientl
s vysokou misSni lézi s diagndzami vysoké kvadruplegie, pentaplegie a nékterych myopatickych onemocnéni. Pouziva-
me senzory pro sledovani pohybu oci, vyvijime unikatni software pro interakci pacienta s virtualnim a realnym prostre-
dim v domacnosti. Systém propojeni technologii s redlnymi potfebami uZivatell je stale inovovan a ovéfovan na vybra-
nych pacientech. Pacient ziska vyssi miru sobéstacnosti a nezavislosti na asistenci dalsi osoby. Ve spolupraci s externimi
subjekty disponujeme komplexnim bezkontaktnim systémem ovlddani, ktery se v sou¢asné dobé pfripravuje ke ko-
merénimu vyuZiti. Ovladani pocitace pomoci kamery nebo hlasu je vSeobecné zndmo, ale zplsob ovladani specifickych
zafizeni pomoci zrakovych pohybl nebo hlasovych povelll je pomérné nové odvétvi. Vyzkumny tym vyuZziva stavajici
stav poznani téchto technologii a fidicich systém a doplfiuje ho o specifické propojeni s nejriiznéjsimi praktickymi zafi-
zenimi v domacnosti. Umime kombinovat individualni software s dimysiné a originalné resenymi ovladacimi a potvrzo-
vacimi prvky.

CO NABIZIME = KNOW HOW & TECHNOLOGIE e Poradenstvi v oblasti navrhu novych typa speci-
fickych ovladacli - ovladacich prvk( a grafickych
element(l pro imobilni pacienty.

e Navrh bezkontaktniho systému pro ovladani spe-

cifickych zarizeni pomoci o¢nich pohyb.
Integraci bezkontaktni technologie do dalSich
zarizeni pro pouziti v inteligentnich domacnos-
tech.

e Testovani a vyhodnocovani systému pro pacienty
s omezenim pohybu v redlném prostiedi pro pfi-
padnou komercializaci.

VYBAVENI PRACOVISTE

o Statistické vyhodnocovédni a zpracovani dat

v robustnich statistickych programech. e Eye trackery - zafizeni vyuziva stavajici technolo-
gie pro sledovani pohybu o¢i a aplikuje ji na ino-
vativni a zcela novy koncept pro ovladani zafizeni
v domacnosti a nejrliznéjsich spotrebicl. Senzory
umi vyhodnocovat souradnice a urcit polohu bo-
du zajmu na displeji.

e Poradenstvi voblasti navrhu specifického sw
a algoritmizace procesli spojenych s navrhem
oc¢niho ovladani.

e Poradenstvi v oblasti o¢nich senzora.

e Poradenstvi v oblasti vyhodnoceni potreb vybra-
nych typU pacientl a ndvrhu zafizeni pro pacien-
ty s pohybovym omezenim.




SW - specidlni systémy ovladani, kdy je potieba napl-
nit piktogram a tim dojde k potvrzeni urcité hledané
akce, je novy a oproti stavajicim ovladanim ma vyho-
du, Ze jej mohou ovladat i pacienti s horSim zrakem.
Toto zafizeni nahrazuje rucni ovlada¢ pro ovladani
polohovaci postele.

Polohovaci postel Linet Latera - elektricky polohova-
telné l0OZzko slaterdlnim naklonem, které vyrazné
usnadni polohovani pacienta s minimalnim asilim.

Programovaci prostfedi pro .NET a C++, C#, graficky
editor CorelDraw, konstrukéni sw Inventor prof.

3D tiskdrna na bazi fotopolymeru (DLP) pro tisk né-
kterych komponent.

PARTNERSTVi A SPOLUPRACE

CZEPA — Ceska asociace paraplegikl

(http://www.czepa.cz/)
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Linet s.r.o. (http://www.linet.com/cs/)

PATENTY A PRUMYSLOVE VZORY

"Systém pro ovladani polohovaciho lGzka" - zapsany uZit-
ny vzor pod cCislem zdpisu 30188 a podana prihlaska vy-
nalezu PV 2015-671. Mozno dohledat v online databa-
zich na strankdch Uradu pramyslového vlastnictvi
(https://www.upv.cz).
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